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PUENTE DESARENADOR
PDD

DESCRIPCION

El puente desarenador PDD es un sistema de eliminación
combinado de flotantes (en la superficie) y de arenas (en
el fondo). Consistente en un mecanismo de barrido
alternativo montado sobre un tanque rectangular, que realiza
un movimiento de vaivén de forma continua.
El desplazamiento del puente se realiza sobre unos raíles
situados en los lados del depósito.

www.acuinge.es

VENTAJAS

Reducción costes infraestructura.
Bajo coste de instalación y mantenimiento.
Eliminación de flotantes y arenas en un solo equipo.
Diseño a medida adaptado a las necesidades del cliente.

COMPLEMENTOS PANTALLA
DEFLECTORA

TOLVA 
RECOGIDA 
FLOTANTES

ELIMINACIÓN DE 
ARENAS

SISTEMA DE 
ALIMENTACIÓN

ELIMINACIÓN DE 
FLOTANTES

OPCIONES METÁLICA METÁLICA MECÁNICA GUIRNALDA MECÁNICA

OPCIONES OBRA
CIVIL OBRA CIVIL BOMBA CADENA

PORTACABLES MOTORIZADA

El puente desarenador PDD, se puede configurar según las necesidades del cliente añadiendo o quitando
complementos, las principales configuraciones son las siguientes:
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PUENTE

El puente está construido a base de perfiles laminados y/o chapas. En ambos extremos se
encuentran situados los carros tractores en los cuales se montan las ruedas de traslación del
conjunto. El puente lleva instalado un grupo de traslación compuesto por un motorreductor
eléctrico que transmite mediante ejes el movimiento a las ruedas tractoras.
Según la superficie sobre la que se realiza el movimiento, pueden ser:

• Perfiles tipo carril ferroviarios

Nota: En ambos casos, las ruedas para estos tipos de perfiles serán tipo vagoneta, de
fundición y con pestaña lateral para asegurar su correcto guiado.

• Apoyado directamente sobre el hormigón.
En este caso las ruedas tendrán una banda de rodadura
de caucho y será necesario un guiado lateral para que el
desplazamiento del puente sea el correcto.

• Perfiles IPN, anclados 
mediante pestañas a la 
superficie de hormigón.
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SISTEMA DE ELIMINACIÓN DE FLOTANTES
El sistema de eliminación de flotantes, se basa en un sistema de tijeras que tienen
instaladas una rasquetas de superficie que barren la superficie arrastrando los flotantes
hasta el extremo de recogida de los mismo ( rampa de flotantes). De este modo en el
movimiento de avance la rasqueta se encuentra en su punto más bajo, arrastrando la
grasa hasta la rampa, por la que asciende y la saca del depósito. En su movimiento de
retroceso, las rasquetas se encuentran en su posición más alta y fuera de la superficie,
para evitar arrastrar las grasas a la cara opuesta.
Existen dos formas de accionamiento de la rasqueta:
•Accionamiento mecánico:
Sistema, el cual al ascender la rasqueta por la rampa queda bloqueda mediante gancho en
su posición superior.
En el extremo opuesto hay un tope que suelte el sistema de tijeras, y hace bajar las
rasquetas con suavidad, gracias al amortiguador instalado.

•Accionamiento motorizado:
En este caso, el sistema se acciona
mediante un motorreductor eléctrico y un
conjunto de polea y cable. Para ello debe
estar adaptado el cuadro de mando del
equipo e incorporar finales de carrera
para limitar el movimiento.

Según el tipo de rampa de flotantes podemos
distinguir dos tipos:
•Rampa de hormigón: fabricada de obra civil.
•Rampa metálica, con o sin tolva de recogida:
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SISTEMA DE ELIMINACIÓN DE ARENAS
En el sistema de eliminación de arenas distinguiremos dos fases:
1.- Arrastre de arenas: consiste en el arrastre de las arenas hasta el extremo donde se
extraerán. Principalmente consiste en un sistema de rasquetas que en su avance se
encuentran en su posición baja, sobre el fondo de hormigón. En su retroceso se
encuentran en su posición elevada, con el fin de no llevar las arenas al punto opuesto.
Según la forma de accionamiento tenemos dos tipos:

• Accionamiento motorizado: el
movimiento de la rasqueta se
realiza mediante motorreductor y
conjunto de cable y polea, para
ello debe contar con finales de
carrera que limiten su
movimiento y programación del
cuadro que comanda el equipo.

2.- Extracción de arenas: La fase de extracción de
arenas consiste en sacar del depósito, las arenas
acumuladas por las rasquetas de fondo. Se
distinguen varias formas:

•Sistema Air-Lift: sistema combinado de inyección
de agua y aire en una tubería diseñada para que
eleven las arenas y sean conducidas fuera del
depósito.

• Accionamiento mecánico: diseñada
para que en su avance la rasqueta se
encuentre en posición vertical
arrastrando el material, mientras que el
retroceso, mediante sistema de
bisagras, se abata y no empuje la
arena.



•Bomba instalada en puente:
bomba seccionadora que
impulsa la arena hacia el
exterior. En este tipo de
extracción no es necesario
rasqueta de fondo ya que la
bomba se encuentra en
funcionamiento de manera
continua a lo largo de
recorrido del puente.

PANTALLA DEFLECTORA

La pantalla deflectora sirve para separar los flotantes y poder conducirlos
hasta la rampa de grasas. Según el material podemos distinguir:
•Pantalla de hormigón: realizadas de obra civil.

•Pantalla metálica: realizado en 
acero inoxidable.
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SISTEMA DE ALIMENTACIÓN
Existen diferentes sistema de alimentación, para evitar que el cable de
alimentación se enrolle o sufra desperfectos. Entre ellos se encuentran:
•Guirnalda eléctrica: Sistema de carros transportadores a lo largo de un
carril guía.

•Sistema de cadenas Portacables: A través de cadena plástica apoyada
sobre la base de hormigón.
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Pol. Ind. Molino de Viento s/n,  
10680 Malpartida de Plasencia  

(Cáceres),  

Tfno.: +34 677 989 195       
acuinge@acuinge.es     

http://www.acuinge.es 
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